
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

c
det A An Lest AnCia Anstis An44

in 3 13

1 det 1 2.0 2.0 2 0.1.4

4.2.2 2.0.2 0.1.4

16

Cas 1 det 0

Also ist detA 16

Wir merken Die Berechnung wird einfacher je mehr Nullen wir

in der Zeit haben Also wenn wir entlang der 3 Zeile entwickeln

müssen wir nur eine 3 3 Determinante ausrechnen

det A Ass Last Asa Cat Assbs Am44
2 33

C f 17 det f f 11 der 12043 8

Also deflA 2 f 8 16



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Wir fixieren eine Reihe und entwickeln entlang dieser

Das ist meistens nützlich wenn eine Reihe viele Nullen hat

Falls wir eine Spalte mit vielen Nullen haben dann nehmen

wir die Transposition und wenden 7.3.2 an

Für Aufgabe a folgt also

Sei Lij der Kofaktor von A mit i je 1 57 Also ist

Cij die Determinante von der Matrix wenn man von At die i te Reihe

und j te Spalte entfernt

det A det AT 7.2.5



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Σ A j Csi

0 Can r 0 3,2 b Csis 0 Laa 0 Csis

at

b a 1 111ᵗʰ det 722
sie erste

b a 1 Gut 0 4 0 811 Regains

ba 9 2

ab 2C 9

Also gilt det A 0 wenn mindestens eins von

9 0 6 0 gilt

b Wir machen Gauss Elimination mit B

det B det
Da mir nur Zeiten addieren

at

adieu

2



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

2 Beisp.ie Ganss

EliminatidetrAl
det

nu Es

nu

f 1 f 8 8



 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

HS 19

Bei einer Dreiecksmatrix ist die Determinante das Produkt

der Diagonaleinträge Es gilt

6 1.2 3 35 7.5 1

also sind 6 und 35 mögliche Determinanten

5 und 2 kann man nicht als Produkt sich nicht

wiederholender natürlichen Zahlen schreiben

T



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

5520

i Theorem 7.2.6

ii Falsch A 1 B 19 detA detB 2

detA B 4

iii Theorem 7.2.6

iv orthogonal IdetA1 1 aber

Idet A 1 1 orthogonal

A nicht orthogonal aber detiA 1

Hs 20

E EE H

1xz1 i G t

Zeit 1221 ei

1212 cos E isin all

1212 Vceslakts.int

1zl

Izl



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

detral 1 1 0
Ca h

ca Ein C2

Ei
3 II it

i I i I I

I

F 3

Irüfungstraining



 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

E I Identitätsmatrix


